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Resumen

En el presente trabajo se presenta el modelo matematico de un mini Vehiculo Aéreo No
Tripulado (VANT) de ala fija, asi como el desarrollo de un control jerarquico de rumbo,
velocidad y altura del mini VANT, basado en su modelo dindmico. Las fuerzas y momentos
aerodinamicos fueron obtenidos a través de un andlisis computacional realizado a un disefio
de vehiculo aéreo ya preestablecido en otro trabajo. También dentro de este documento se
discute sobre la metodologia mas conveniente para llevar a cabo la planificacion de
trayectorias con la finalidad de establecer la ruta de vuelo del vehiculo y asi llegar a una
posicion final deseada en el espacio, partiendo del origen del sistema de referencia.
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